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Πεπίλητη 
Σηελ εξγαζία απηή πεξηγξάθεηαη ε δηαζύλδεζε ηνπ εμειιεληζκέλνπ πξνγξακκαηηζηηθνύ 
πεξηβάιινληνο ηεο Logo, MicroWorlds Pro, κε ηνλ ππνινγηζηή κεγέζνπο πηζησηηθήο θάξηαο 

Raspberry Pi, γηα ηνλ έιεγρν ελόο θνηλνύ ηειεθαηεπζπλόκελνπ νρήκαηνο. Μέζα από ην 

ινγηζκηθό MicroWorlds Pro, ε θάζε εληνιή ηεο γιώζζαο πνπ εθηειείηαη γηα ηελ θαηεύζπλζε 

κηαο ρειώλαο ζην ζρεδηαζκό γεσκεηξηθώλ ζρεκάησλ, παξάιιεια κεηαθξάδεηαη ζηελ 

αληίζηνηρε αγγιηθή θαη ζηέιλεηαη κέζσ δηαδηθηύνπ ζηνλ ππνινγηζηή Raspberry Pi. Σε 

πξαγκαηηθό ρξόλν ε ιεθζείζα εληνιή ελεξγνπνηεί αλάινγα ηνπο δηαθόπηεο ηνπ PiFace. 

Εθείλνη, θαηάιιεια ζπλδεδεκέλνη κε ηνπο δηαθόπηεο ηνπ ηειερεηξηζηεξίνπ, πξνθαινύλ ηελ 

θίλεζε ηνπ νρήκαηνο πξνο ηελ επηζπκεηή θαηεύζπλζε. 

 
Λέξειρ κλειδιά: Πξνγξακκαηηζκόο Logo, MicroWorlds Pro, Raspberry Pi, PiFace, δηαθόπηεο, 

Dos script, Unix shell script, Netcat, Python. 

1. Ειζαγωγή 

Τν πεξηβάιινλ πξνγξακκαηηζκνύ  MicroWorlds Pro επηηξέπεη ζηνπο καζεηέο 

δεπηεξνβάζκηαο αιιά θαη πξσηνβάζκηαο εθπαίδεπζεο, ηε ζηαδηαθή εθκάζεζε θαη 

εμνηθείσζε κε ηε γιώζζα Logo κέζσ ηεο Γεσκεηξίαο ηεο ρειώλαο, εμππεξεηώληαο 
ζηελ εύθνιε ζρεδίαζε γεσκεηξηθώλ ζρεκάησλ. Η δηαδξαζηηθόηεηα ηνπ 

πεξηβάιινληνο απηνύ κπνξεί λα εκπινπηηζηεί κε ηελ παξάιιειε δπλαηόηεηα ειέγρνπ 

ηεο θίλεζεο ελόο ηειεθαηεπζπλόκελνπ νρήκαηνο. Σηόρνο ηεο εξγαζίαο απηήο, είλαη ε 

ελίζρπζε ηεο αιιειεπίδξαζεο ησλ καζεηώλ κε ην MicroWorlds Pro κέζσ 
αληηθεηκέλσλ ζηνλ πξαγκαηηθό ηνπο ρώξν, κε ζπλέπεηα λα εληείλεηαη ε 

αλαηξνθνδόηεζή ηνπο. Επηπξνζζέησο, ν ηξόπνο εθαξκνγήο ηεο δηάηαμεο πνπ 

πξνηείλεηαη, ζηελ ηάμε, επηδηώθεη λα ππνζηεξίμεη ηελ νκαδνζπλεξγαηηθή δηδαζθαιία. 
Παξάιιεια δίλεηαη ζηνλ εθπαηδεπηηθό ε δπλαηόηεηα λα ρξεζηκνπνηήζεη έλα επηπιένλ 

εξγαιείν γηα ηελ δηδαζθαιία ηεο Logo ζην ζρεδηαζκό γεσκεηξηθώλ ζρεκάησλ. 

2. Ο πόλορ ηηρ Logo ζηη Μάθηζη 

Ωο καζεζηαθό εξγαιείν, ην MicroWorlds Pro, είλαη έλα αλνηρηό δηεξεπλεηηθό 

ινγηζκηθό γηα ηελ αλάπηπμε, δηαρείξηζε θαη δηεξεύλεζε Μηθξόθνζκσλ 
(MicroWorlds) βαζηζκέλν ζηε θηινζνθία ηεο Logo θαη ηε ζεσξία ηνπ 

επνηθνδνκεηηζκνύ. Ο καζεηήο κέζα από ην πεξηβάιινλ απηό έρεη ηε δπλαηόηεηα λα 
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πεηξακαηίδεηαη λα βιέπεη από ηα ιάζε ηνπ θαη λα δνθηκάδεη, λα αλαηξνθνδνηείηαη, λα 

νηθνδνκεί ηηο γλώζεηο, λα αλαπηύζζεη ηε δεκηνπξγηθόηεηα, ηελ θξηηηθή ζθέςε, θαζώο 

θαη ηηο δεμηόηεηεο επίιπζεο πξνβιεκάησλ. Μέζα από ηε Γεσκεηξία ηεο ρειώλαο, 
επηηξέπεηαη ε ζρεδίαζε γεσκεηξηθώλ ζρεκάησλ, ε νπνία εηζάγεη ην καζεηή ζηνλ 

πξνγξακκαηηζκό θαη ζηε ζηαδηαθή εμνηθείσζε κε ηε γιώζζα. Τν MicroWorlds Pro 

ζεσξείηαη θαηάιιειν εξγαιείν γηα ηε δηδαζθαιία ηνπ πξνγξακκαηηζκνύ ηεο γιώζζαο 

Logo θαη δηδάζθεηαη ζηελ Γ' ηάμε ηνπ γπκλαζίνπ ζην κάζεκα ηεο Πιεξνθνξηθήο. 

3. Η επικοινωνία ηος MicroWorlds Pro με ηο εξωηεπικό 

πεπιβάλλον 

Τν MicroWorlds Pro (MWPro) εγθαζίζηαηαη ζε ιεηηνπξγηθό πεξηβάιινλ Windows θη 

έρεη ηε δπλαηόηεηα λα επηθνηλσλεί κε ηνλ “έμσ” θόζκν κε Logo εληνιέο, κέζσ ηεο 

πξόζβαζεο ζε αξρεία ηνπ ππνινγηζηή. Εληνιέο πνπ πιεθηξνινγνύληαη ζε πιαίζηα 
θεηκέλνπ ηνπ MWPro, κπνξνύλ λα απνζεθεπζνύλ ζηνλ ηνπηθό ζθιεξό δίζθν ζε 

κνξθή αξρείνπ θεηκέλνπ (text file). Σην ζρήκα 1, θαίλεηαη ε επηθνηλσλία θαη ε 

ζπζρέηηζε ηνπ αξρείνπ ηεο Logo, “Radio_Control.mw2”, κε όια ηα εκπιεθόκελα 

αξρεία ζηνλ έιεγρν ηνπ ηειεθαηεπζπλόκελνπ νρήκαηνο. 

    Windows Περιβάλλον

Radio_Control.mw2

From_MWPro.txt

Get_cmdline_and_Send.bat

cmdline.txt

        Unix Περιβάλλον

Driving_Cmnds

Receive_cmdline_and_Drive

car.py

Windows 
Computer

Raspberry Pi 
Computer

Δηλώνει ηη δημιοςπγία απσείος

Δηλώνει ηη σπήζη ωρ απσείο ειζόδος

Δηλώνει ηην εκηέλεζη από άλλο απσείο  

Σσήμα 1. Διάγραμμα ζσζτέηιζης αρτείων για ηον έλεγτο ηοσ ηηλεκαηεσθσνόμενοσ 
οτήμαηος 

Αλαιπηηθόηεξα, ε δηαρείξηζε ησλ εληνιώλ Logo γηα ηελ θαηεύζπλζε ηνπ νρήκαηνο 

δηέξρεηαη από πέληε ζηάδηα: 
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Α) Σηάδιο: Κάζε θνξά πνπ πιεθηξνινγείηαη-εθηειείηαη κία εληνιή κέζα ζε έλα 

πιαίζην θεηκέλνπ, απηή κεηαθξάδεηαη κέζα ζε έλα δεύηεξν πιαίζην, ζηελ αληίζηνηρε 

αγγιηθή (ζρήκα 2). Γηα παξάδεηγκα ε εληνιή “δε 90” (δεμηά 90) κεηαθξάδεηαη ζε “rt 
90” (right 90), παηώληαο ην θνπκπί “Μεηάθξαζε”. Η κεηάθξαζε θξίλεηαη 

απαξαίηεηε, πξνθεηκέλνπ ζηε ζπλέρεηα λα γίλεη επθνιόηεξε ε δηαρείξηζε ησλ 

εληνιώλ ζε scripting πεξηβάιινληα unix-shell θαη python. Αληίζηνηρα ην θνπκπί 

“Σηείιε” πξνζζέηεη ηελ ηειεπηαία Logo εληνιή, ζην ηέινο ηνπ αξρείνπ θεηκέλνπ 
“From_MWPro.txt” (ζρήκα 2). 

From_MWPro.txtRadio_Control.mw2

δε 90
μπ 10

Μεηάθπαζε

Σηείλε

rt 90
fd 10

Στάδιο Α

rt 901

2 fd 10

 

Σσήμα 2. Η δημιοσργία ηοσ αρτείοσ κειμένοσ με αγγλικές ενηολές Logo 

Β) Σηάδιο: Τν dos script “Get_cmdline_and_Send.bat”, πνπ βξίζθεηαη ζε εθηέιεζε, 
ειέγρεη ζπλερώο ην πιήζνο ησλ γξακκώλ ηνπ αξρείνπ θεηκέλνπ “From_MWPro.txt” 

πνπ πεξηέρεη ηηο εθηειεζκέλεο εληνιέο Logo (ζρήκα 3). Μόιηο ην πιήζνο απηό 

αιιάμεη, ελεξγνπνηείηαη ην πξόγξακκα Netcat (nc) σο “απνζηνιέαο” θαη ζηέιλεη ηελ 
ηειεπηαία γξακκή ηνπ αξρείνπ θεηκέλνπ, ζηνλ ππνινγηζηή Raspberry Pi κέζσ ηεο IP 

ηνπ δηεύζπλζεο. Γηα παξάδεηγκα ζην ζρήκα 2 ε ηειεπηαία εληνιή πνπ πξνζηέζεθε 

ζην “From_MWPro.txt” ήηαλ ε “fd 10” (forward 10). Σην ζρήκα 3 θαίλεηαη ε εληνιή 
απηή λα πξνσζείηαη ζην Raspberry Pi.  

Εσει αςξηθεί
ο απιθμόρ ηων

γπαμμών ;

Μέηπηζε ηον απιθμο γπαμμών
ζηο “From_MWPro.txt”

οσι

Σηείλε ηα πεπιεσόμενα
ηος “cmdline.txt” ζηην

IP 192.168.2.4 port 1234
[Raspberry Pi Computer]

Δημιούπγηζε ηο απσείο
“cmdline.txt”

(fd 10)

ν
α

ι

Get_cmdline_and_Send.bat

Στάδιο Β
 

Σσήμα 3. Το διάγραμμα ροής για ηο dos script “Get_cmdline_and_Send.bat” 
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Γ) Σηάδιο: Σηελ πιεπξά ηνπ Raspberry Pi, ην πξόγξακκα Netcat (nc) σο 

“παξαιήπηεο” βξίζθεηαη ζε θαηάζηαζε αλακνλήο γηα εηζεξρόκελα δεδνκέλα 

(listening mode), ελώ νπνηνδήπνηε θείκελν ιεθζεί αλαθαηεπζύλεηαη ζην ηνπηθό 
αξρείν “Driving_Cmnds” (ζρήκα 4). Πξαθηηθά ζε απηό ην ζεκείν, θάζε εληνιή πνπ 

ζηέιλεηαη από ην Windows PC, ιακβάλεηαη ζην αξρείν “Driving_Cmnds” ηνπ 

Raspberry Pi. 

Γ) Σηάδιο: Τν unix shell script “Receive_cmdline_and_Drive”, ειέγρεη ζπλερώο ην 
πιήζνο ησλ γξακκώλ ηνπ αξρείνπ “Driving_Cmnds” (ζρήκα 4). Μόιηο ην πιήζνο 

απηό αιιάμεη, εθηειείηαη ην python script “car.py” γηα ηελ ηειεπηαία γξακκή πνπ 

παξαιήθζεθε. 

Εσει αςξηθεί
ο απιθμόρ ηων

γπαμμών ;

Μέηπηζε ηον απιθμό γπαμμών
ζηο “Driving_Cmnds”

οσι

Εκηέλεζε ηο script “car.py”
με όπιζμα ηη νέα ενηολή

(fd 10)

Ανακαηεύθςνε κάθε ειζεπσόμενο
δεδομένο από ηο port 1234, ζηο
ηοπικό απσείο “Driving_Cmnds”

Receive_cmdline_and_Drive

Στάδια Γ & Γ

ν
α

ι

.

 

Σσήμα 4. Το διάγραμμα ροής για ηο shell script “Receive_cmdline_and_Drive” 

Δ) Σηάδιο: Τν python script “car.py” εθηειείηαη από ην δηεξκελεπηή ηεο γιώζζαο κε 

όξηζκα ηελ εληνιή κεηαθίλεζεο ηεο ρειώλαο. Τν όξηζκα απνηειείηαη από δύν κέξε. 

Τν πξώην κέξνο πξνζδηνξίδεη ην είδνο ηεο θίλεζεο πνπ ζα πξαγκαηνπνηεζεί “fd”, 
“bk”, “rt” ή “lt” (forward, backward, right ή left), ελώ ην δεύηεξν κέξνο δειώλεη ην 

πόζν ζα πξνρσξήζεη κπξνζηά / πίζσ ή ην πόζν ζα ζηξίςεη δεμηά / αξηζηεξά ην 

όρεκα. Γηα ην πξώην κέξνο ηνπ νξίζκαηνο θαιείηαη ε θαηάιιειε ζπλάξηεζε ηνπ  
PiFace, θιείλνληαο ή αλνίγνληαο ηνλ αληίζηνηρν δηαθόπηε πνπ ειέγρεη. Ελώ ην 

δεύηεξν κέξνο ηνπ νξίζκαηνο, ρξεζηκνπνηείηαη γηα λα ππνινγηζηεί ν ρξόλνο πνπ ζα 

πξέπεη λα παξακείλεη ν δηαθόπηεο ζε ιεηηνπξγία, πξνθεηκέλνπ λα ζπκπιεξσζεί ε 

επηζπκεηή απόζηαζε θαηά ηελ θίλεζε εκπξόο / πίζσ ή ε επηζπκεηή γσλία θαηά ηε 
ζηξνθή δεμηά / αξηζηεξά (ζρήκα 5). Γηα ηε κελ θίλεζε “fd” / “bk”, ν ρξόλνο απηόο 

εθθξάδεηαη ζε ζπλάξηεζε κε ην ρξόλν πνπ ρξεηάδεηαη ην όρεκα γηα λα δηαλύζεη κία 

απόζηαζε 10cm, ελώ γηα ηελ θίλεζε “rt” / “lt”, ν ρξόλνο πεξηζηξνθήο εθθξάδεηαη ζε 
ζπλάξηεζε κε ην ρξόλν πνπ ρξεηάδεηαη γηα λα πεξηζηξαθεί θαηά 90 κνίξεο. Με απηόλ 

ηνλ ηξόπν επηηπγράλεηαη ν έιεγρνο ησλ δηαθνπηώλ ηνπ ηειερεηξηζηεξίνπ θαη 

ηαπηόρξνλα ε θαηεπζπλόκελε θίλεζε ηνπ νρήκαηνο.  
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Είναι ηο ππώηο
όπιζμα ηηρ Logo

ενηολήρ=“fd”;

Είναι ηο ππώηο
όπιζμα ηηρ Logo

ενηολήρ=“rt”;

οσι

οσι

Υπολόγιζε ηο σπόνο πος θα κινηθεί
ηο όσημα ζε ζςνάπηηζη με ηο

δεύηεπο όπιζμα ηηρ ενηολήρ Logo

Θέζε ηο διακόπηη (2) ηος PiFace
 ζε λειηοςπγία για ηο σπόνο αςηό

Υπολόγιζε ηο σπόνο πος θα κινηθεί
ηο όσημα ζε ζςνάπηηζη με ηο

δεύηεπο όπιζμα ηηρ ενηολήρ Logo

Θέζε ηο διακόπηη (1) ηος PiFace
 ζε λειηοςπγία για ηο σπόνο αςηόναι

ναι

car.py

Στάδιο Δ  

Σσήμα 5. Το διάγραμμα ροής για ηο python  script “car.py” 

4. Το ηηλεσειπιζηήπιο 

Τα ζπλήζε ηειερεηξηζηήξηα ηειεθαηεπζπλόκελσλ παηρληδηώλ, απνηεινύληαη από έλαλ 

αξηζκό ειεθηξνληθώλ δηαθνπηώλ (tactile switch) (εηθόλα 1), αλάινγα κε ηνλ αξηζκό 

ησλ δηαθνξεηηθώλ θηλήζεσλ πνπ πξνζθέξεηαη από ηνλ θαηαζθεπαζηή. Έλαο ηέηνηνο 
δηαθόπηεο, ζπλήζσο έρεη ζρήκα ηεηξάγσλν θαη απνηειείηαη από 4 επαθέο, κία ζε 

θάζε γσλία ηνπ (εηθόλα 2). Ωζηόζν, ζηελ πξαγκαηηθόηεηα κόλν νη δύν από απηέο 

ρξεζηκνπνηνύληαη. Γηα ηνλ έιεγρν ησλ δηαθνπηώλ, θνιιήζεθε ε κία άθξε θαισδίσλ 
ζε επαθέο ζην ηειερεηξηζηήξην, ελώ ε άιιε άθξε πξνζαξκόζηεθε ζηνπο δηαθόπηεο 

ηνπ PiFace. 

 
 

Εικόνα 1. Μπροζηινή πλεσρά ηης πλακέηας ηοσ ηηλετειριζηηρίοσ. Διακρίνονηαι οι 6 

διακόπηες καηεύθσνζης (SW1-SW6) 
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Εικόνα 2. Πίζω πλεσρά ηης πλακέηας ηοσ ηηλετειριζηηρίοσ, μεηά ηην απαραίηηηη 

επέμβαζη ζηις επαθές ηων διακοπηών με καλώδια.. Οι 4 επαθές κάθε διακόπηη έτοσν 
ζημειωθεί με ηο ίδιο τρώμα 

5. Διδακηική αξιοποίηζη 

Γηα ηελ πινπνίεζε ηεο πξνηεηλόκελεο εξγαζίαο ζηελ ηάμε απαηηείηαη ην θεληξηθό 

ζύζηεκα Raspberry Pi - PiFace - ηειερεηξηζηήξην - ηειεθαηεπζπλόκελν όρεκα, 

ζπλδεδεκέλν ζην ηνπηθό δίθηπν κε εγθαηεζηεκέλα ηα αξρεία ηνπ ζρήκαηνο 1 θαζώο 
θαη ην ινγηζκηθό netcat (έθδνζε Unix). Γηα ηνπο ζηαζκνύο ειέγρνπ ηνπ 

ηειεθαηεπζπλόκελνπ νρήκαηνο ρξεηάδνληαη 2 έσο 8 Windows - PCs - ζηαζκνί 

εξγαζίαο ζπλδεδεκέλνη ζην ηνπηθό δίθηπν, κε εγθαηεζηεκέλα ηα  MWPro, ηα αξρεία 
ηνπ ζρήκαηνο 1 θαη ην ινγηζκηθό netcat (έθδνζε Windows). 

Σην θεληξηθό ζύζηεκα ζε έλα ηεξκαηηθό παξάζπξν (terminal window) εθηειείηαη ην 

shell script “Receive_cmdline_and_Drive” κε ζθνπό λα δηαρεηξίδεηαη ηελ θάζε 

εληνιή Logo πνπ ζα ιακβάλεηαη. 

Σε θάζε έλαλ από ηνπο ζπκκεηέρνληεο ζηαζκνύο εξγαζίαο - PCs, ζε γξακκή εληνιώλ 

ηνπ Dos, εθηειείηαη ην Dos script “Get_cmdline_and_Send.bat xxx.yyy.zzz.www” 

όπνπ ην όξηζκα “xxx.yyy.zzz.www” αληηζηνηρεί ζηελ IP δηεύζπλζε ηνπ θεληξηθνύ 
ζπζηήκαηνο - Rapsberry Pi. Καηόπηλ εθηειείηαη ην πξόγξακκα “Radio_control.mw2” 

ηνπ MWPro ην νπνίν ζα ιεηηνπξγήζεη σο δηεπαθή γηα ηνλ έιεγρν ηνπ νρήκαηνο. 

Οη καζεηέο αλά νκάδεο ησλ 2-3 αηόκσλ θάζνληαη ζηνπο ζηαζκνύο εξγαζίαο. Δίλεηαη 
ζηηο νκάδεο ην δεηνύκελν γεσκεηξηθό ζρήκα πνπ ζα πξέπεη λα δηαγξάςεη ην 

ηειεθαηεπζπλόκελν όρεκα θαηά ηελ πνξεία ηνπ. Τν ζρήκα ζα πξέπεη λα είλαη ηέηνην 

ώζηε λα κπνξεί λα δηαηξεζεί ζε ηζάξηζκα κε ηα ηεξκαηηθά ηκήκαηα από ηα παηδηά. 
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Καηόπηλ δεηείηαη από ηηο νκάδεο λα ζπλεξγαζηνύλ κεηαμύ ηνπο ζηελ απνζύλζεζε ηνπ 

αξρηθνύ ζρήκαηνο, ζηελ αλάζεζε ηεο πινπνίεζεο ησλ επηκέξνπο ηκεκάησλ ηνπ 

ζρήκαηνο αλά ζηαζκό εξγαζίαο θαη ηέινο ζηελ αλαζύλζεζε ησλ ππνζρεκάησλ ζην 
αξρηθό γεσκεηξηθό ζρήκα. 

Με ηνλ ηξόπν απηό, ε ζπλεξγαζία καζεηώλ ηεο ίδηαο νκάδαο γηα ηελ πινπνίεζε ηνπ 

δεηνύκελνπ γεσκεηξηθνύ ζρήκαηνο γίλεηαη πιένλ θαη δηνκαδηθή ζπλεξγαζία, κηαο θαη 

όιεο νη νκάδεο ρξεηάδεηαη λα επηθνηλσλήζνπλ κεηαμύ ηνπο γηα ηελ επίηεπμε ηνπ 
θνηλνύ ηνπο ζηόρνπ: ηελ απνζύλζεζε θαη ηελ αλαζύλζεζε ηνπ αξρηθνύ γεσκεηξηθνύ 

ζρήκαηνο, πξνθεηκέλνπ όινη καδί λα ζπλεηζθέξνπλ ζην λα ειέγμνπλ θαη λα 

θαηεπζύλνπλ θαηάιιεια ην όρεκα. 

6. Σςμπεπάζμαηα 

Ο απνκαθξπζκέλνο έιεγρνο ελόο θνηλνύ ηειεθαηεπζπλόκελνπ νρήκαηνο κέζσ ηνπ 

πξνγξακκαηηζηηθνύ πεξηβάιινληνο ηνπ MicroWorlds Pro, κε απιέο Logo εληνιέο 

θίλεζεο, είλαη εθηθηόο. Μέζα ζην ζρνιηθό εξγαζηήξην Η/Υ, είλαη επίζεο δπλαηή ε 

επηθνηλσλία πνιιώλ ζηαζκώλ εξγαζίαο κε ην Raspberry Pi, ώζηε λα ειέγρεηαη έλα 
όρεκα από δηαθνξεηηθνύο ππνινγηζηέο. Τν εθπαηδεπηηθό όθεινο, πηζηεύεηαη πσο  

είλαη ζεκαληηθό, δηόηη νη καζεηέο ζα κπνξνύλ πέξα  από ην εηθνληθό πεξηβάιινλ ζηελ 

νζόλε ηνπ  ζηαζκνύ ηνπο, λα επηδξνύλ θαη ζε αληηθείκελα ηνπ πξαγκαηηθνύ ηνπο 
πεξηβάιινληνο κε ηε ρξήζε εληνιώλ Logo. 

Η ζύιιεςε θαη ε πινπνίεζε ηεο πξνηεηλόκελεο δηάηαμεο έγηλε εθηόο νξίσλ 

δηδαθηηθνύ έηνπο, κε απνηέιεζκα λα κελ ήηαλ εθηθηή ε άκεζε εθαξκνγή ηεο ζην 
ζρνιηθό εξγαζηήξην. Σθνπόο είλαη λα ρξεζηκνπνηεζεί ζην κάζεκα ηεο Πιεξνθνξηθήο 

ηεο Γ’ ηάμεο ηνπ γπκλαζίνπ γηα ηε δηδαζθαιία ηνπ θεθαιαίνπ “Ο Πξνγξακκαηηζκόο 

ζηελ Πξάμε” θαη εηδηθόηεξα ηεο ελόηεηαο “Η Logo θαη ν ζρεδηαζκόο γεσκεηξηθώλ 

ζρεκάησλ”. 

Η  πινπνίεζε κπνξεί λα γίλεη κε ζρεηηθά κηθξό θόζηνο (~100 €) όπσο θαίλεηαη 

αλαιπηηθά ζηνλ παξαθάησ πίλαθα 1. 

Πίνακαρ 1. Ενδεικηικό κόζηος απαιηούμενοσ σλικού 

Υιηθό Κόζηνο (ζε επξώ) 

Raspberry Pi Model B 45 

SD Memory card 4 GB 7~8 

PiFace Digital Interface 36 

Τειεθαηεπζπλόκελν όρεκα 10~15 

 

Η αθξίβεηα ηεο θαηεπζπλόκελεο θίλεζεο ηνπ νρήκαηνο κπξνζηά / πίζσ θαη δεμηά / 

αξηζηεξά, εμαξηάηαη εθηόο από ην ρξόλν παξακνλήο ησλ δηαθνπηώλ ζε ιεηηνπξγία, 

επίζεο θαη από ηελ ηζρύ ησλ κπαηαξηώλ ηνπ. 
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7. Παπάπηημα - Επεξήγηζη όπων 

Netcat 

Τν Netcat (ή nc) είλαη έλα ινγηζκηθό εξγαιείν γηα αλάγλσζε ή γξάςηκν ζε δηθηπαθέο 

ζπλδέζεηο ρξεζηκνπνηώληαο ην πξσηόθνιιν TCP/IP θαη κπνξεί κεηαμύ άιισλ λα 
κεηαθέξεη αξρεία κέζσ δηθηύσλ. Τα βαζηθά ραξαθηεξηζηηθά γηα ηα νπνία επηιέρηεθε 

ην πξόγξακκα απηό είλαη ε απιόηεηά ηνπ ζηε ρξήζε θαη ε δπλαηόηεηά ηνπ λα 

εθηειείηαη ζε γξακκή εληνιώλ (command line) ηόζν ζε dos όζν θαη ζε unix 

πεξηβάιινλ. 

Dos / Unix shell script 

Σε πεξηβάιινλ Dos / Unix (command line), νκάδα εληνιώλ ζπγθεληξσκέλε ζε έλα 

αξρείν θεηκέλνπ, επηηξέπεη ηελ εγγξαθή κηθξώλ πξνγξακκάησλ. 

Raspberry Pi 

Με κέγεζνο ζρεδόλ όζν κηα πηζησηηθή θάξηα, ν ππνινγηζηήο Raspberry Pi (εηθόλα 

3), αλαπηύρζεθε ζηελ Αγγιία κε ζθνπό λα βνεζήζεη ζηελ πξνώζεζε ηεο 

δηδαζθαιίαο βαζηθώλ ελλνηώλ ηεο επηζηήκεο ησλ ππνινγηζηώλ, ζηα ζρνιεία. Μπνξεί 
λα ιεηηνπξγήζεη απιά κε κηα νζόλε ηειεόξαζεο, πιεθηξνιόγην θαη πνληίθη. Ωο 

απνζεθεπηηθό κέζν  δέρεηαη κηα θνηλή SD θάξηα θαη ην ιεηηνπξγηθό ηνπ ζύζηεκα 

είλαη κηα έθδνζε ηνπ Debian Linux. Επηπιένλ δηαζέηεη ζύξα Ethernet γηα πξόζβαζε 
ζε δίθηπν. 

 
 

Εικόνα 3. Ο σπολογιζηής Raspberry Pi 

PiFace interface 

Τν PiFace (εηθόλα 4) είλαη έλα interface πνπ επηηξέπεη ζην Raspberry Pi λα ειέγρεη 

ηνλ πξαγκαηηθό θόζκν, δίλνληαο ηε δπλαηόηεηα λα δηαβάδεη ηελ θαηάζηαζε 

ειεθηξνληθώλ δηαθνπηώλ πνπ είλαη ζπλδεδεκέλνη πάλσ ηνπ, θαζώο θαη λα ζέηεη 
άιινπο ζε ιεηηνπξγία ή δηαθνπή. 
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Εικόνα 4. Το PiFace interface για ηο Raspberry Pi 

Python 

Η python είλαη κηα πςεινύ επηπέδνπ γιώζζα πξνγξακκαηηζκνύ. Σρεδηάζηεθε κε ηε 
θηινζνθία ηα πξνγξάκκαηά ηεο λα είλαη εύθνια ζηελ αλάγλσζε, ηελ θαηαλόεζε θαη 

ηε ζύληαμή ηνπο. Μέζσ ηεο γιώζζαο απηήο, ην Raspberry Pi κπνξεί λα ειέγρεη ηνπο 

δηαθόπηεο ηνπ PiFace. 
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Abstract 
In this work is described the interconnection of the greek localized Logo programming 

environment, MicroWorlds Pro, with the credit card sized computer Raspberry Pi, for the 

control of an ordinary radio controlled vehicle. Within MicroWorlds Pro software, every 

command of the language that is executed for the direction of a turtle in geometrical shape 

design, is translated to the respective english one and is sent to the Raspberry Pi computer via 

internet. In real time, the received command activates accordingly the switches of the PiFace. 

Those, properly connected to the remote control switches, cause the movement of the vehicle 

to the desired direction. 

 
Keywords: Logo programming, MicroWorlds Pro, Raspberry Pi, PiFace, switch, Dos script, 

Unix shell script, Netcat, Python. 
 

 


